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操作说明

在正常监测状态下显示如下四个通道的报警状态和监测值画面。

H 表示低限，H H 表示高限，1~4 对应各通道的监测值。 

H    H H      1: 0.0 0 0  m m

H    H H      2: 0.0 0 0  m m

H    H H      3: 0.0 0 0  m m

H    H H      4: 0.0 0 0  m m

在正常监测状态下按“设置”键显示如下画面:

选项 通讯地址

系数设置

报警设置

通道设置返回
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1）通讯地址设置  设置本机在RS485网络中的地址

选项 通讯地址

系数设置

报警设置

通道设置返回

在监视界面下，按“设置”，显示如下界面 继续按“设置”，显示如下界面：

通讯设置：

地址：0 0 0 1

通过"移位""加一""减一"键将地址修改为需要的值，按"设置"键退出。

2）系数设置  系数是在原显示值的基础上乘以该系数作为新的显示数据,目的是微量修正测量的误差，默认系数为1。

选项 通讯地址

系数设置

报警设置

通道设置返回

在监视界面下，按“设置”，显示如下界面 继续按“设置”，显示如下界面：

系数设置：

1通道：1.0 0 0

通过"移位""加一""减一"键将地址修改为需要的值，按"设置"键退出。系数范围小于1.0 0 0

2通道：1.0 0 0

3通道：1.0 0 0

4通道：1.0 0 0

3）报警设置  本机同时监测4个通道，每通道设两个报警点，当显示数据等于大于相应报警点时继电器动作发出报警信号。

选项 通讯地址

系数设置

报警设置

通道设置返回

在监视界面下，按“设置”，显示如下界面 继续按“设置”，显示如下界面：

1通道     报警设置：

A L 1：  0.2 0 0 m m

A L 2：  0.4 0 0 m m

2 通道     报警设置：

A L 1：  0.2 0 0 m m

A L 2：  0.4 0 0 m m

3通道     报警设置：

A L 1：  0.2 0 0 m m

A L 2：  0.4 0 0 m m
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通过"移位""加一""减一"键将地址修改为需要的值，按"设置"键退出。

4通道     报警设置：

A L 1：  0.2 0 0 m m

A L 2：  0.4 0 0 m m

通讯设置：

地址：0 0 0 1

四个通道报警值设置完成后进入回差设置状态

4）通道性质设置  通道设置是设置相应通道为振动或摆度，1为振动；0为摆度

选项 通讯地址

系数设置

报警设置

通道设置返回

在监视界面下，按“设置”，显示如下界面 继续按“设置”，显示如下界面：

通讯设置：

性质：0 0 1 1

通过"移位""加一""减一"键将地址修改为需要的值，按"设置"键退出。

按界面中设置值：0 0 1 1 表示1、2通道接摆度传感器，3、4通道接振动传感器
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