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TruPulse360简易操作说明

一、外观说明

1. 
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1. 发射键 (开机键)
2. 上翻菜单键
3. 下翻菜单键

4. 可调目镜
5. 屈光度调节环

6. 脚架连接口
7. 吊带和镜头盖栓靠杆
8. RS232 数据输出端口
9. 电池盖
10. 激光接收镜头

11. 激光发射镜头 / 目镜

二、 基本操作
2.1 开机
打开电池盖，按电池室内图示方向装入2支5号电池，盖好盖子。按下“发射键 (开

机键)”约3秒即开机。
2.2 关机
同时按“下上翻菜单键”和“下翻菜单键”约4秒即关机。待机2分钟左右自动关机（开启蓝牙功能时待机30分钟后关机）。
2.3 系统设置
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2.3.1 
按住下翻菜单键4 秒钟，进入上图所示系统设置菜单，
按上下键切换”Units” “bt” “InC” “H_Ang”等设置项目。
按发射键进入设置选项，
再按上下键切换选择项，
按发射键选定项目，
再按发射键回到测量工作状态。
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测量单位设置
距离单位：Feet（英尺） / Meter（米） 倾斜角度单位 Degree（度）
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蓝牙功能设置
出现bt_on时按发射键选中拉牙功能开启，出现btoFF 时按发射键关闭蓝牙。
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倾斜角度校正：
按住下翻菜单键4 秒，进入系统设置菜单，
按上下键切换到上图所示inC设置画面，按发射键进入inC的设置
菜单，按上下键切换no / yes，当画面显示yes 是按发射键进入倾角校正。
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校正图示：把仪器放在平板上，按上图所示方向摆好后各按发射键一次
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方位角校正
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[image: image1.emf]Slope Distance (SD) 斜距
Azimuth (AZ) 方位角
Inclination (INC) 倾角
Horizontal Distance (HD) 水平距
Vertical Distance (VD) 垂直距离
Height Routine (HT) 高差Slope Distance (SD) 斜距
Azimuth (AZ) 方位角
Inclination (INC) 倾角
Horizontal Distance (HD) 水平距
Vertical Distance (VD) 垂直距离
Height Routine (HT) 高差

[image: image16.emf]HT---高差测量模式: 已测图示树高为例。
第一步测水平距离，第二步测俯角（瞄准树底部）
第三步测仰角（瞄准树顶部）。
前面2 步操作时，测量结果一闪而过，
测完第三步时，仪器上定格显示的结果就是树高。
**测水平距离时瞄准BC轴线上任意一点都可以，不一定要平
视。测俯仰角时，不一定要通视，只要瞄准端点位置就行。

[image: image17.emf]ML---对角线测量模式
遥测两点之间的空间坐标关系，得出的结果
如图示：
SD，#1 与#2 两点之间斜线距离
VD，高差
HD，水平距离
INC，倾斜角度
[image: image18.emf]AZ，#1 与#2 点连线的磁方位角度
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操作步骤：
进入ML 测量模式后，出现左图所示提示Shot1，瞄准#1 号目
标测量一次，出现Shot2 时瞄准#2 号目标测量一次。
规格说明：
◆　　尺寸: 12cm x 5cm x 9cm 
◆　　重量: 220 g 

◆　　数据传输: RS232串口 标准 和 无线蓝牙? 可选 

◆　　电源:3.0V直流电; 2 AA or 1 CRV3   

     AA电池可以连续测量43，000次（开启蓝牙功能时约37，000次） 

◆　　视力安全: 美国食品及药物管理局一级别安全标准即联邦法规21章 

◆　　环境要求: 防水&防尘, NEMA 3, IP 64 

◆　　温度: -20°C to +60°C 

◆　　光学放大倍数: 7倍   

◆　　视场角度: 约6.3度

◆　　显示器: 液晶显示 

◆　　单位:  英尺,码, 米, 和 度 

◆　　脚架:标准相机脚架安装口1?4" - 20 

测距量程：
◆　　距离: 1000 m 0 ~ 3280 ft 标准环境下, 2000m 6560 ft 之于高反射度目标 
◆　　倾斜度: +/- 90 度   

◆　　方位角度: 0~359.9 度 

精度：
◆　　测距精度: +/- 30 cm +/- 1 ft 
◆　　倾斜度精度: +/- 0.25 度   

◆　　方位角精度: +/- 1 度

操作模式：
◆　　水平距和垂直距 
◆　　斜距和垂直角（或斜率） 

◆　　灵活的测高程序 
◆　　空间任意两点间不可见线矢量测量 

◆　　测量目标模式: 典型模式、近距离, 远距离, 连续和高反射模式
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